R

) ) @ /
. |
Ay o OD

,\ =
K 5%‘%

\

o

“

I/A
.

PRO

FOTORADAR
SLEDZACY

[> JEDNOCZESNY POMIAR DO 6 PASOW
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[> DZIAtAW RUCHU

[> TRYB AUTOMATYCZNY

[> FOTO | VIDEO REJESTRACJA NARUSZEN
> WYGODNY MONTAZ

D POtACZENIE Z BAZAMI DANYCH
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FW PRO

System feotorspid Pra zapewnia uniwersalng prace,
rejestracje foto i wideo dowodéw wykroczen
drogowych, przeszukiwanie baz danych oraz
bezprzewodowq transmisje danych. Przezna-
czony jest do montazu zaréwno na stupach dro-
gowych i elementach infrastruktury miejskiej,
joko urzgdzenie stacjonarne, jak réwniez na
mobilnie na tréjnogu, czy w samochodzie. Urzg-
dzenie rejestruje predkos¢ pojazdu mierzonego
z doktadnoscig +/- 1 km/h.

4 warianty systemu i tryby pracy:
| () () stacjonarny dostosowany do zasilania
z sieci 110-230 V AC.
mobilny dla pojazdu patrolowego —

(zowiercb;ninist?tyw z pojemnikiem na baterie
12 Vi tablet PC).
WJYTKURMATZYE%ZNE WYKRYWANlE prﬁenoé(r;y na tréjnogu, do ustawiania na
[]E poboczu drogi.
2 pomiar sredniej predkosci na odciku od
— 200 m do 50 000 m (przy zastosowaniu

dwéch przyrzqddw, w tym jeden moze byé
mobilny)

d Glowica radarowa
!

smartmicro

W petni automatyczna obstuga do
sterowania pojazdami na maksymal-
nie 6 pasach ruchu jednoczesnie

w obu kierunkach. Automatyczny rejestr wykroczen w ruchu drogo-
wym.
Pomiar predkosci mierzonych pojaz-
déw z doktadnoscig +/- 1 km. Rejestracja z logiem pomiaru, zdjeciem.
Zakres pomiaru predkosci 2-300 Weryfikacja wszystkich pojazdéw w trybie on-line
km/h. za pomocq réznych baz danych z natychmiasto-

wym powiadomieniem.
Oddzielne ograniczenia predkosci

dla réznych paséw i samochoddw, Automatyczna klasyfikacja samochodu wedtfug
ciezaréwek i autobuséw. typu.

Dane dowodowe i nagrywanie Rozpoznawanie ANPR - do predkosci 300 km/h.
wideo dla kazdego wykrytego naru-
szenia. Jednoczesne rozpoznawanie tablic rejestracyjnych

na 6 pasmach drogi w obu kierunkach.




RE]ESTR[]WANIE ROZNYCH RODZAJOW WYKROCZEN DROGOWYCH
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Jazda pod prad

Jazda na zakazie

Przekroczenie predkosci

Ustawianie progu predkosci
dla kazdego pasa

Jazda po poboczu

WARUNKI PRACY METROLOGIGZNE DANE TECHNIGINE

Temperatura otoczenia -40 do +60° C Czestotliwosc pracy 24,15 0,10 GHz
Wilgotnosé wzgledna 98 % przy temp. +25° C Bfqd synchronizaciji czasu do skali UTC £5ms
Cisnienie atmosferyczne 60 do 106.7 kPa Zakres pomiaréw kgtowych pomiedzy osig -15° do +15°

systemu a pojazdem

Ochrona przed kurzem
i wilgociq IP65 Zakres pomiaru predkosci 2-300 km/h

Ochrona przed uszkodzeniem IKO8 Doktadko$é pomiaru predkosci t1km/h

WYDAINOSE | NIEZAWODNOSE

Sredni czas miedzy awariami co najmniej 35 000 godzin
Srednia zywotnosé co najmniej 6 lat

Liczba 'zopisonych celow co najmniej 140 000 celéw
w archiwum

Okres przechowywania danych

o wykroczeniu co najmniej 30 dni

Napiecie zasilania
- z baterii 10-15 V
- z dofqczonego zasilacza 90-300V, 50-60 Hz
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ﬁ AUTOMATYGENE WYKRY\WANIE NARUSZENIA

W petni automatyczna obstuga do sterowania pojazdami na
maksymalnie é pasach ruchu jednoczesnie w obu kierunkach.
Zakres pomiaru predkoséci 2-300 km/h.

Oddzielne ograniczenia predkosci dla réznych paséw i samo-
chodéw, ciezaréwek i autobuséw.

Dane dowodowe i nagrywanie wideo dla kazdego wykrytego
naruszenia.

APLIKACIA WYSZUIWANIA POJAZDOW

Automatyczny System Rozpoznawania Numeréw Rejestracyj-
nych réznych krajéw

B Dowolne bazy danych (pojazdy ubezpieczone, pojazdy
bez waznych badan technicznych).

B Pojazdéw zgtoszonych jako poszukiwane.

B Inne aplikacje do wyszukiwania pojazdéw (poszukiwane,
skradzione itp.).

Technologia sieci neuronowych zapewnia szybkq adaptacje
do nowych formatéw tablic rejestracyjnych.

3:"::4: TRANSMIS]A DANYCH

Bezprzewodowa transmisja danych (2G, 3G lub 4G) przez
bezpiecznqg sie¢ prywatng (VPN) przy uzyciu wewnetrznego
modutu.

. OCHRONA | BECPIECIENSTWD

B Ochrona oprogramowania i przechowywanych danych
przed uszkodzeniem i nieautoryzowanymi zmianami.
B Rejestrowanie zdarzer systemowych i dziatar uzytkownika.

. MONITOROWANIE WIDED

Mozliwos$é strumieniowego przesytania wideo w czasie
rzeczyW|stym za pomocq protokotu RTSP (Real Time
Streaming Protocol).

B Automatyczne nagrywanie i przechowywanie wideoklipéw
sytuacji drogowej do archiwum (do 12 godzin wideo),
mozliwoéé przeszukiwania archiwum przez okreslony czas.

(& e

Funkcje samotestowania i zdalnego testowania.
Automatyczne $ledzenie wydajnosci systemu z transmisjq
telemetrii w czasie rzeczywistym.

PRO

Tryb pracy , POSZUKIWANY”

Wszystkie wykryte pojazdy sq sprawdzane w bazach danych
podczas regularnej operaciji kontroli ruchu. Dane o pojazdach
znalezione w bazie danych bedq automatycznie zapisywane
w pamieci wewnetrznej z informacjq dla operatora.

Dodatkowo operator moze potqgczy¢ sie z interfejsem siecio-
wym FOTORAPID Pro poprzez bezpieczny kanat Wi-Fi, za
pomocqg dowolnego urzgdzenia mobilnego. Po dopasowaniu
pojazdu do bazy danych wyszukiwania odtwarzany jest
dzwiek, numer tablicy rejestracyjnej jest ogfaszany sfownie,
a zdjecie jest wyswietlane operatorowi.

Zaawansowane metody $ledzenia pojazdéw sprawdzajq sie
szczegdlnie na ruchliwych drogach, gdzie tradycyjne rozwig-
zania radarowe nie majq zastosowania.




